
 
 

 

 

 

1. Giới thiệu về Hướng dẫn vận hành nhanh 

 Hướng dẫn vận hành nhanh này dành cho người dùng có kiến thức cơ bản về điện và thiết 

bị điện 

 LSLV-G100 là tên chính thức của dòng biến tần G100. 

 Để biết thông tin chi tiết về cài đặt và vận hành, có thể tải xuống phiên bản đầy đủ của 

hướng dẫn sử dụng G100 tại www.lselectric.co.kr 

 

2. Xác nhận và kiểm tra vận chuyển 

 Kiểm tra các thiệt hại của biến tần. Nếu biến tần bị hỏng khi nhận, hãy liên hệ với nhà 

cung cấp.   

 Đảm bảo nhận đúng sản phẩm bằng cách kiểm tra thông tin trên bảng tên như dưới đây. 

Nếu bạn nhận sản phẩm không đúng model, hãy liên hệ với nhà cung cấp.  

(Tem nhãn biến tần nằm ở mặt bên của sản phẩm) 

 

Quan trọng!! 

 Đảm bảo rằng điện áp cấp cho biến tần sẽ phù 
hợp với điện áp đầu vào ghi trên nhãn. 
 Đảm bảo rằng công suất đầu ra của biến tần 
sẽ lớn hơn hoặc bằng công suất động cơ 
được kết nối. 

  

3. Cẩn trọng khi lắp đặt  

1) Khu vực lắp đặt 

Vị trí lắp đặt phải không bị rung và biến tần phải được lắp đặt trên tường có thể hỗ 

trợ trọng lượng của nó. 

                                           
1 Nhiệt độ môi trường là nhiệt độ đo được tại điểm cách bề mặt biến tần 2’’ (5cm). 

2) Tuần hoàn khí 

Biến tần có thể trở nên rất nóng trong quá trình hoạt động. Lắp đặt biến tần trên bề 

mặt chống cháy và có khe hở đủ xung quanh biến tần để cho phép không khí lưu 

thông theo mô tả dưới đây . 

3) Lắp đặt cạnh nhau 

Nếu bạn đang lắp đặt nhiều bộ biến tần trong một tủ, hãy sắp xếp chúng cạnh nhau 

và bỏ các nắp trên. Các nắp trên PHẢI được tháo ra trong lắp đặt cạnh nhau để tản 

nhiệt thích hợp. Sử dụng một tuốc nơ vít đầu phẳng để loại bỏ các nắp trên. 

(Cài đặt Din-rail là khả dụng) 

1. Khu vực lắp đặt 2. Tuần hoàn khí 3. Lắp đặt cạnh nhau 

 

  

4) Biến tần bao gồm các thành phần điện tử nhạy cảm. Do đó, môi trường lắp đặt có 

thể tác động đáng kể đến tuổi thọ và độ tin cậy của sản phẩm. Bảng dưới đây mô tả 

chi tiết các điều kiện vận hành và lắp đặt lý tưởng cho biến tần. 

Điều kiện Mô tả 

Nhiệt độ môi trường 1 Tải nặng: -10–50℃, Tải nhẹ: -10–40℃ 

Độ ẩm môi trường Độ ẩm tương đối dưới 95% (Không ngưng tụ) 

Nhiệt độ lưu trữ -20 - 65°C 

Nhân tố môi trường Một môi trường không có khí ăn mòn hoặc dễ cháy, 

cặn dầu hoặc bụi 

Độ cao và dao động Thấp hơn 3.280 ft (1.000 m) tính từ mực nước biển, 

dưới 1G (9,8 m / sec2) 

Áp suất khí 70–106 kPa 

 

4. Hướng dẫn kết nối 

1) Kết nối phần động lực 

Sử dụng các sơ đồ nối dây bên dưới để nối đúng các kết nối nguồn chính với biến 

tần. Bước này nên được thực hiện khi nguồn TẮT! Tham khảo Hướng dẫn sử 

dụng để biết các khuyến nghị đo dây thích hợp. Hãy chắc chắn thực hiện đúng việc 

đấu dây và nối đất. Thực hiện theo mã địa phương nếu cần thiết. 

 

 

Dưới đây là mô tả đấu dây cho ứng dụng ba pha. Bố trí cầu đấu sẽ thay đổi dựa trên công 

suất và loại vỏ khác nhau. Tên cầu đấu (ví dụ: R, S, T,..) sẽ không thay đổi. 

 [Ba pha G100_0.4~4.0kW] 

 

 [Ba pha G100_5.5~7.5kW] 

 

Nhãn cầu đấu Tên Mô tả 

 

Tiếp địa Kết nối đất. 

R(L1)/S(L2)/T(L3)  Cầu đấu nguồn vào AC Kết nối với nguồn điện cấp. 

B1/B2 Cầu đấu điện trở phanh Kết nối điện trở phanh. 

U/V/W Cầu đấu đầu ra động cơ Kết nối với ba cuộn dây động cơ. 

 

2) Kết nối điều khiển 

Hình minh họa dưới đây cho thấy cách bố trí chi tiết của các cầu đấu điều khiển và 

các công tắc bảng điều khiển. 

Switch Description 

SW1 Công tắc lựa chọn NPN/PNP 

SW2 Công tắc lựa chọn điện trở   

 

 Nhãn cầu đấu đầu vào và mô tả 

Nhãn 
Thông số 

lien quan 
Mô tả/Mặc định 

P1~P5 

IN-65 

IN-66 

IN-67 

IN-68 

IN-69 

• Chức năng: 

P1: FX 

P2: Rx 

P3: BX 

P4: RST 

P5: Tốc độ thấp 

VR - • Nguồn cấp cho đầu vào Analog (12V) 

V1 IN-05~16 • Tín hiệu điện áp đầu vào 

I1 IN-50~62 • Tín hiệu dòng điện đầu vào 

CM - • Chân chung cho tín hiệu Analog đầu vào 

 

 Nhãn cầu đấu đầu ra và mô tả 

Nhãn 
Thông số 

lien quan 
Mô tả/Mặc định 

A1/B1/C1 OU-31 
 Rơ le ngõ ra 1 

Mặc định: Lỗi 

A2/C2 OU-33  Rơ le ngõ ra 2 

Mặc định: Chạy 

AO   Đầu ra điện áp 

Mặc định: Tần số ngõ ra 

24   Nguồn cấp 24V 

S+/S-   Truyền thông  

RS-485 

 

5. Bàn phím 
 

 

 

Số Tên Chức năng 

① Mà hình LED 7 

thanh 

Hiển thị trạng thái hoạt động và thông tin thông số 

② Chỉ thị SET LED nhấp nháy trong khi cấu hình thông số và khi phím 

ESC hoạt động như phím đa chức năng  

③ Chỉ thị RUN LED sáng liên tục khi vận hành và nhấp nháy khi 

tăng/giảm tốc  

④ Chỉ thị FWD LED sáng liên tục khi hoạt động quay thuận.  

Chỉ thị REV LED sáng liên tục khi hoạt động quay nghịch. 

  

Số Tên Chức năng 

 

Phím [RUN] Sử dụng để chạy biến tần 

    

Phím 

[STOP/RESET]  

STOP: Dừng biến tần. 

RESET: Đặt lại biến tần nếu xảy ra lỗi 

 

 

Phím 

[MODE/SHIFT] 

Di chuyển giữa các nhóm hoặc di chuyển đến chữ 

số bên trái khi đặt tham số. Nhấn phím 

MODE/SHIFT một lần nữa vào số chữ số tối đa 

để di chuyển đến số chữ số tối thiểu. 

 

 Phím [ENT] 

Chuyển từ trạng thái đã chọn của tham số sang 

trạng thái đầu vào. 

Chỉnh sửa tham số và áp dụng thay đổi. 

Truy cập màn hình thông tin hoạt động khi xảy ra 

lỗi 

 ,  
Phím [▲],  

[▼]  

Di chuyển các thông số, tăng/giảm giá trị các thông 

số. 

 
[Volume] Dùng để cài đặt tần số hoạt động. 

+  

+  

+  

 [ESC] Di chuyển về màn hình bắt đầu 

 

6. Vận hành cơ bản 

1) Điều hướng và cài đặt nhóm thông số 

[Nhóm vận hành] 

 14 tham số cơ bản được phân loại trong nhóm vận hành 

 Thông số được thay đổi bằng cách nhấn phím [▲] và [▼] . 

 Thông số được truy cập bằng cách nhấn phím [ENT] . 

[Các nhóm thông số và cài đặt] 

 

 Các nhóm có thể được truy cập với phím [MODE/SHIFT]. 

 Các nhóm có thể được truy cập theo hướng khác bằng cách nhấn phím  

[MODE/SHIFT] hơn 1 giây. 

 Thông số có thể được truy cập bằng phím [▲] và [▼]. 

 Nhấn phím [ENT] để thay đổi cài đặt thông số. 

 Nhấn phím [ENT] x2 để lưu lại thay đổi. 

 

2) Xác định chiều quay động cơ 

Bước này giải thích cách kiểm tra chiều quay động cơ bằng cách chạy động cơ ở tốc 

độ thấp thông qua bàn phím. Đảm bảo rằng dây nguồn và động cơ được đấu nối 

khớp với bước trước và nắp được lắp đặt trước khi cấp nguồn. 

[Cài đặt tần số] 

Sau khi bật nguồn, màn hình hiển thị “0.00”, thể hiện tần số tham chiếu. 

   
Bấm phím [ENT]. Đèn SET sáng. 

Nhấn [MODE/SHIFT]x3 để 
thay đổi các chữ số 

Nhấn[▲] cho đến khi 
10.00xuất hiện.  
Sau đó, nhấn [ENT] x2 để 
lưu giá trị. 

[Cài đặt nguồn lệnh chạy] 

   
Nhấn [▲]x4 cho đến khi drv 
xuất hiện. 
 
Sau đó, nhấn [ENT] cài đặt. 
 

Nhấn [▼] để thay đổi giá trị 
về 0.  
Sau đó nhấn [ENT] x2 để 
lưu cài đặt. 

※ Cài đặt này xác định 

phím RUN/STOP  là nguồn 
lệnh chạy. 

Để trở về màn hình tần số, 
sử dụng phím [ESC] bằng 
cách nhấn một trong các tổ 
hợp phím sau:  
 - [▲] + [▼], 
 - [▲] + [MODE/SHIFT], 
 - [▼] + [MODE/SHIFT]. 

 

  Nguy hiểm!   

Điện áp có thể gây tử vong. Đảm bảo rằng tất cả nguồn được TẮT trong 
khi thực hiện nối dây. Cài đặt lại tất cả các nắp bảo vệ trên G100 trước khi 
cấp lại nguồn 

http://www.lselectric.co.kr/


[Kiểm tra chiều quay] 

Kiểm tra an toàn khi chạy động cơ ở tốc độ thấp. 

Khi sẵn sàng, nhấn phím [RUN] để khởi động động cơ. Màn hình sẽ hiển thị ngắn gọn tần 

số đầu ra của VFD cho đến khi đạt 10Hz. 

Nhìn vào trục động cơ để xác định chiều quay. Nhấn [STOP/RESET] để dừng động cơ. 

Nếu chiều quay động cơ không đúng, nhấn [STOP/RESET] , ngắt điện cấp cho biến tần. 

 Chờ ít nhất 5 phút để tụ điện trong biến tần có thể xả hết. 

Hoán dổi bất kì 2 trong 3 dây đẩu ra của biến tần. Điều này sẽ thay đổi tốc độ động cơ. Xác nhận lại 

chiều quay động cơ bằng các bước tương tự như trên. 

 

3) Cài đặt Chạy/Dừng và tham chiếu tần số  

[Cài đặt nguồn lệnh chạy] 

 

Điều khiển 2-dây(1:Fx/Rx-

1) 

 

0 Bàn phím 

1 Fx/Rx-1 

2 Fx/Rx-2 

3 Int 485 

4 Field Bus 
 

 Nhấn [▲]x3 cho đến khi drv xuất hiện. Nhấn [ENT] để hiển thị cài đặt. 

 

[Cài đặt nguồn tần số (tham chiếu tần số)] 

 

0 Bàn phím-1 

1 Bàn phím-2 

2 V1 

4 V0 

5 I2 

6 Int 485 

8 Field Bus 
 

 Nhấn [▲]x4 cho đến khi Frq xuất hiện. Nhấn [ENT] để hiển thị cài đặt 

 

- Biến trở ngoài (2: V1, 0-10V) 

Điều khiển biến tần bằng biến trở ngoài bằng cách đặt Frq=2 và đấu nối như hình dưới. 

Đối với tín hiệu 0-10VDC từ PLC hoặc bộ điều khiển, chỉ cần nối dây với V1 và CM 

 

VR = 10VDC 

VI = Đầu vào điện áp 

CM = Chân chung 

- Từ PLC hoặc bộ điều khiển (5: I2, 4-20mA) 

Với tín hiệu dạng 4-20mA, cài Frq=5. 

 

I2 = + Tín hiệu 

CM = - Chân chung 
 

- Biến trở tích hợp (4: V0) 

Sử dụng cho việc điều tốc thông qua biến trở con quay được tích hợp sẵn tại khu 

vực bàn phím. 

 

 

4) Điều chỉnh thời gian tăng/giảm tốc.  

 Nhấn [▲] từ màn hình bắt đầu (0.00) cho đến khi Acc xuất hiện. 

 Nhấn [ENT] để hiển thị cài đặt hiện tại. 

 Sử dụng phím [▲] và [▼] để thay đổi giá trị. 

 Sử dụng [MODE/SHIFT] để di chuyển con trỏ sang chữ số tiếp theo. 

 Nhấn [ENT] x2 để lưu lại cài đặt. 

 Acc sẽ được hiển thị lại cho biết thay đổi thông số đã có hiệu lực. 

 

5) Thông số động cơ 

  Cài đặt các thông số động cơ dựa trên tem động cơ. 

Nhóm Mã Tên Cài đặt 

dr 14 Công suất động cơ 

Dựa vào tem nhãn trên 

động cơ 

bA 11 Số cực 

12 Tần số trượt định mức 

13 Dòng điện định mức 

15 Điện áp định mức 

 Chuyển đổi giữa HP và kW 

HP 1/4 1/2 1 2 3 5 7.5 10 15 20 25 30 

kW 0.2 0.4 0.75 1.5 2.2 4.0 5.5 7.5 11 15 18.5 22 

 Số cực động cơ tương ứng với tốc độ động cơ (RPM) 

Số cực 2 4 6 8 

Hz 50 60 50 60 50 60 50 60 

RPM 3000 3600 1500 1800 1000 1200 750 900 

Nếu tốc độ động cơ trên tem là 1750, cài số cực bA-11=4 và tần số trượt định mức 

bA-12 = 1800 – 1750 = 50 (RPM) 

 

7. Các tính năng tường dùng 

1) Cài đặt tần số nhiều bước 

 Dưới đây mô tả cài đặt và sử dụng tính năng tần số nhiều bước. 

Nhóm Mã Tên Cài đặt 

In 

65 Cài đặt chức năng P1 

7: Tốc độ thấp 

8: Tốc độ trung bình 

9: Tốc độ cao 

66 Cài đặt chức năng P2 

67 Cài đặt chức năng P3 

68 Cài đặt chức năng P4 

69 Cài đặt chức năng P5 

 Ví dụ: P3= Tốc độ thấp; P4=Tốc độ trung bình; P5=Tốc độ cao 

 

Tốc độ P3 P4 P5 Mô tả 

0 - - - Cài đặt tần số qua Frq 

1 √ - - St-1_Tần số nhiều bước 1 

2 - √ - St-2_ Tần số nhiều bước 2 

3 √ √ - St-3_ Tần số nhiều bước 3 

4 - - √ bA-53_ Tần số nhiều bước 4 

5 √ - √ bA-54_ Tần số nhiều bước 5 

6 - √ √ bA-55_ Tần số nhiều bước 6 

7 √ √ √ bA-56_ Tần số nhiều bước 7 

 

2) Bật nguồn – Chạy 

 Để tự động khởi động sau khi mất điện hoặc khởi động ngay khi biến tần được bật 

nguồn, hãy đặt Ad-10_Poweron Run=1. 

 

3)  Tìm tốc độ 

 Khi xảy ra lỗi và nếu bạn muốn vận hành một động cơ đang chạy tự do mà không 

có lỗi phát sinh, cần phải cài đặt chế độ “Tìm tốc độ” 

Nhóm Mã Tên Cài đặt Mô tả 

Cn 71 Lựa chọn tìm tốc độ 
_ _ 1 _ 

(0010) 

Khởi tạo sau khi lỗi 

 

4)  Tự động khởi động lại 

 Tự động khởi động lại chỉ hoạt động với nguồn lệnh chạy từ cầu đấu (Fx/Rx-1/2) 

 Cài đặt: Pr-08: Lựa chọn tự động khởi động lại 

Pr-09: Số lần tự động khởi động lại 

Pr-10: Thời gian trễ giữa những lần khởi động lại. 

 

8. Danh sách thông số 

Nhóm vận hành 

0.00 Tần số hiện tại 

 

ACC Thời gian tăng tốc 

DEC Thời gian giảm tốc 

drv Nguồn lệnh chạy 

Frq Nguồn tần số 

 St1 Tần số nhiều bước 1 

St2 Tần số nhiều bước 2 

St3 Tần số nhiều bước 3 

CUr Dòng điện ngõ ra 

Rpm Tốc độ động cơ (RPM) 

dCL Điện áp DC biến tần 

vOL Điện áp ngõ ra biến tần 

nOn 
Tín hiệu không theo thứ tự 

(Out of order signal) 

drC Lựa chọn chiều quay 
 

 Biến tần [Drive(dr)] 

09 Chế độ điều khiển 26 Hệ số lọc tăng cường mô-men 

11 Tần số Jog (Jog Frequency) 27 Hệ số mô-tơ tăng cường mô-men 

14 Công suất động cơ 28 Hệ số tái tạo tăng cường mô-men 

15 Chế độ tăng cường mô-men 91 Sao chép thông minh 

16 Tăng cường mô-men thuận 93 Khởi tạo thông số 

17 Tăng cường mô-men nghịch 97 Phiên bản phần mềm 

18 Tần số cơ bản 98 Hiển thị phiên bản I/O 

20 Tần số tối đa   

 Cơ bản [Basic(bA)] 

04 Nguồn lệnh chạy thứ 2 19 Điện áp nguồn đầu vào 

05 Nguồn tần số thứ 2 20 Tự động dò tìm thông số động cơ 

10 Tần só nguồn đầu vào 53 Tần số nhiều bước 4 

11 Số cực động cơ 54 Tần số nhiều bước 5 

12 Tần số trượt định mức 55 Tần số nhiều bước 6 

13 Dòng điện định mức 56 Tần số nhiều bước 7 

15 Điện áp định mức   

 Nâng cao [Advanced(Ad)] 

01 Đồ thị tăng tốc 44 Tần số phanh nhả quay thuận 

02 Đồ thị giảm tốc 45 Tần số phanh nhả quay nghịch 

07 Chế độ khởi động 47 Tần số phanh ăn khớp 

08 Chế độ dừng 50 Tiết kiệm năng lượng 

09 Tùy chọn chạy phòng ngữa 64 Điều khiển quạt làm mát 

10 Khởi động khi bật nguồn 66 Tùy chọn điều khiển tiếp điểm ra 

20 Tần số dừng khi tăng tốc 70 Lựa chọn vận hành an toàn 

22 Tần số dừng khi giảm tốc 74 Lựa chọn chức năng tránh tái sinh 

24 Tần số giới hạn 79 Mức điện áp bật DB 

27 Tần số nhảy 80 Lựa chọn chế độ chống cháy 

 Điều khiển [Control (Cn)] 

04 Tần số mang 29 Hệ số bù tốc độ ở không tải 

09 Thời gian kích ban đầu 30 Hệ số điều chỉnh tốc độ phản ứng 

21 Hệ số bù mô-men ở tốc độ thấp 53 Cài đặt Mô-men giới hạn 

22 Hệ số bù Mô-men 71 Lựa chọn chế độ tìm tốc độ 

23 Hệ số bù tốc độ phụ 77 Lựa chọn đệm năng lượng 

24 Hệ số bù tốc độ chính   

 Ngõ vào [Input(In)] 

01 Tần số ứng với đầu vào tối đa 11 Đầu ra V1 ứng với In-10 (%) 

05 Hiển thị điện áp đầu vào V1 16 Thay đổi chiều V1 

06 Lựa chọn phân cực đầu vào V1 17 Mức độ lượng tử hóa V1 

07 Hăng số thời gian lọc đầu vào V1 65~ Định nghĩa đầu vào P1~ 

08 Điện áp đầu vào nhỏ nhất V1 ~69 ~ Định nghĩa đầu vào P5 

09 Đầu ra V1 ứng với In-08 (%) 87 Lựa chọn NO/NC đầu vào đa chức năng 

10 Điện áp đầu vào lớn nhất V1 90 Trạng thái các đầu vào đa chức năng 

 Ngõ ra [Output(OU)] 

01 Chức năng ngõ ra Analog 31 Chức năng rơ le 1 

02 Hệ số ngõ ra Analog 33 Chức năng rơ le 2 

03 Độ lệch ngõ ra Analog 41 Hiển thị đầu ra đa chức năng 

04 Lọc ngõ ra Analog 1 52 Lựa chọn tiếp điểm đầu ra đa chức năng 

05 Hằng số ngõ ra Analog 1 57 Tần số phát hiện 

06 Hiển thị ngõ ra Analog 1 58 Giải tần số phát hiện 

 Truyền thông [Communication(CM)] 

01 Địa chỉ truyền thông 03 Tốc độ truyền thông 

02 Giao thức truyền thông   

 Ứng dụng [Application(AP)] 

 Tham khảo hướng dẫn vận hành cho   

vận hành PID 

 Bảo vệ [Protection(Pr)] 

04 Cài đặt loại tải 50 
Ngăn chặn chuyển động và phanh từ 

thông  

05 Bảo vệ mất pha đầu vào/ra 59 Giá trị hệ số phanh từ thông 

08 Lựa chọn khởi động khi reset lỗi 66 Mức độ cảnh báo điện trở phanh 

12 Hành động khi mất lệnh tốc độ 73 Lỗi lệch tốc độ  

17 Lựa chọn cảnh báo quá tải 78 Lựa chọn vận hành cảnh báo quá nhiệt 

20 Hành động khi lỗi quá tải 79 Lựa chọn lỗi quạt làm mát 

25 Lựa chọn cảnh báo non tải 80 Lựa chọn hành động khi lỗi 

27 Hành động khi lỗi non tải 82 Lựa chọn LV2 

31 Không phát hiện chuyển động 87 Mức cảnh báo thanh thế quạt 

40 Lựa chọn lỗi nhiệt điện tử 91~ Lịch sử lỗi 1 ~ 

41 Loại quạt làm mát động cơ ~95 ~ Lịch sử lỗi 5 

45 Chế độ lỗi BX 96 Xóa lịch sử lỗi 

 

 Xử lý sự cố 

Tham khảo hướng dẫn vận hành để tìm hiểu chi tiết. 

 

 Câu hỏi thường gặp (FAQ) 

1. Câu hỏi: Động cơ không quay và dòng điện đầu ra rất lớn khi khởi động. 

Nguyên nhân: Tải quá lớn. Vấn đề này có thể được giải quyết bằng cách sử dụng chế độ 

tăng cường mô-men và thay đổi một vài thông số. 

  Giải pháp: 

1 Tăng cường mô-

men thủ công 

Tăng nhẹ mô-men thuận hoặc nghịch trong dr-16 hoặc dr-17 

Nếu mức tăng quá cao, lỗi iOL có thể xảy ra. 

2 Tăng cường mô-

men tự động 

Đăt dr-15 = 1, sau đó thay đổi giá trị thông số dr-26~28. 

3 Tần số khởi động Tăng nhẹ tần số khởi động trong dr-19. 

(Ví dụ: 0.5  1.0  1.5 2.0Hz) 

4 Người dùng định 

nghĩa V/f 

Khi bA-07 = 2 (User V/f), đường cong V/f có thể được thiết lập 

theo các ứng dụng và đặc tính của động cơ. 

2. Câu hỏi: Động cơ tạo ra tiếng vo ve hoặc tiếng ồn lớn. 

  -Trả lời: Tăng hoặc giảm nhẹ tần số mang tại Cn04. 

3. Câu hỏi: Khi biến tần đang chạy, cầu dao tích hợp bảo vệ chạm đất (ELCB) được kích 

hoạt. 

   - Nguyên nhân: ELCB sẽ ngắt kết nối nguồn nếu dòng điện rò rỉ xuống đất trong quá trình 

vận hành biến tần 

   - Trả lời 1: Kết nối biến tần và tiếp địa. 

   - Trả lời 2: Kiểm tra điện trở đất nhỏ hơn 100Ω đối với loại 200V. 

   - Trả lời 3: Kiểm tra dung lượng của ELCB và kết nối nó với biến tần theo dòng điện định 

mức của biến tần. 

   - Trả lời 4: Giảm tần số sóng mang trong Cn04. 

   - Trả lời 5: Cố gắng giữ khoảng cách cáp từ biến tần đến động cơ càng ngắn càng tốt.  

4. Câu hỏi: Làm thế nào để đưa biến tần về cài đặt mặc định của nhà máy? 

 - Trả lời: Đặt dr-93 thành 1 (Tất cả các nhóm) và nhấn phím [ENT]x2 . dr93 được hiển thị lại 

khi quá trình khởi tạo đã hoàn thành. 

5. Câu hỏi: Làm thế nào để điều chỉnh thời gian để động cơ tăng tốc hoặc giảm tốc? 

   - Trả lời: Điều chỉnh thời gian tăng tốc trong ACC và thời gian giảm tốc trong dEC 

6. Câu hỏi: Làm cách nào để ngăn chặn biến tần lỗi OV (quá điện áp) trong khi động cơ 

đang giảm tốc? 

   - Trả lời 1: Tăng thời gian giảm tốc trong dEC. 

  - Trả lời 2: Kích hoạt phanh từ thông trong Pr-50. Kích hoạt bit đầu tiên bên trái. 

  - Trả lời 3: Một điện trở DB có thể được cài đặt do các đặc tính của tải. 

7. Câu hỏi: Làm cách nào để ngăn chặn biến tần lỗi OLT (quá tải) trong khi động cơ đang 

tăng giảm tốc? 

  - Trả lời: Xác minh dòng điện định mức của động cơ trong bA-13 và cài đặt tham số 

quá tải động cơ trong Pr-20 (Lựa chọn lỗi quá tải), Pr-21 (Mức lỗi quá tải) và Pr-22 

(Thời gian lỗi quá tải) 

8. Câu hỏi: Tôi muốn chạy động cơ trên tốc độ định mức? 

  - Trả lời: Tăng tần số tối đa trong dr-20. Ở chế độ V/f, dải tần tối đa là 400Hz và 

120Hz ở chế độ không cảm biến. Nếu bạn đang sử dụng đầu vào tương tự để hoạt 

động trên tần số định mức (50/60 Hz), vui lòng thay đổi cài đặt tần số tương tự ở In-01 

(Freq. Ở mức 100%) 

9. Câu hỏi: Biến tần có tạo ra sóng hài không? Nếu vậy, đó có phải là một vấn đề? 

    - Trả lời: Tất cả các biến tần tiêu chuẩn tạo ra tần số sóng hài thứ 5 và 7. Đôi khi, điều 

này phụ thuộc vào các ứng dụng. Sóng hài có thể gây ra một số sự cố như nóng máy biến 

áp hoặc nhiễu với các thiết bị liên lạc khác được cài đặt gần biến tần. Để giảm nhiễu, việc cài 

đặt các bộ lọc nhiễu có thể được yêu cầu. Ngoài ra, có thể hữu ích khi điều chỉnh tần số sóng 

mang đến giá trị tối thiểu trong Cn04. 
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